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Kas tehisaru areng toob kaasa robotite imevoimed?

Maarja Kruusmaa

Tehisintellekti kiire areng ei mdjuta ainult seda, kuidas arvutid mdtlevad ega
muuda ainult kontorit66 olemust. See aitab ka muuta roboteid arukamaks, ehkki
mitte nii muljetavaldava kiirusega.

Erinevalt arvutist robot mitte ainult ei t06tle informatsiooni, vaid saab muuta ka
fiitisilist maailma: koristab tuba voi viib kaupa kohale, keerab tootmisliinil
kruve vai liigub ringi ja kogub luureandmeid. Robotil on andurid (néiteks
kaamerad), millega ta iimbritsevast maailmast andmeid kogub, ja tditurid,
millega ta saab timbritsevat maailma muuta. Erinevalt internetiiihendusega
stilearvutist, kus arvutusvdimsus on peaaegu piiramatu, on roboti pardaarvutil
vihe joudlust ning otsuste tegemiseks vihe aega: pakirobot peab suutma sdidu
pealt modduda kiiresti ja ettearvamatult litkkuvast koerajalutajast.

Arvutite ja robotite voimekuse erinevust kirjeldab Moravecki paradoks: arvutite
oskus andmeid t6ddelda, analiilisida, jareldada ja planeerida tiletab tunduvalt
robotite voimekust selle arvuti abil vélismaailma tajuda ja muuta. Kui arvuti
intellektuaalsed voimed lubavad mingida maailmameistri tasemel malet, siis
robot on iisna abitu iimberldinud malelaua uuesti mangukorda seadmisega. Kui
ChatGPT suudab valmis kirjutada enam-vdhem kooli luulevdistluse tasemel
vérssteose, siis robot jddks hétta sulepea otsimisega segamini toast. Kui arvuti
suudab kirjeldada, kuidas teha tippkoka tasemel tiramisut, siis robotile kiiks
voileiva valmistamine iile jou.

Tihti avaldub see erakordne liigutuste koordineerimise ning paindliku
iimberplaneerimise voime koige igapdevasemates tegevustes, millele me suurt
tahendust ei omista. Aga jirgmine kord, kui te koju saabudes vitate molemasse
kitte toidukoti, samal ajal lihe kdega taskust koduukse votit dngitsedes, kui teise
kée viikese sorme kiiljes rippuv jonglane teid teise suunda sikutab, ning hoides
Olaga telefoni korva juures paigal, siis moelge, kallis lugeja, et te olete looduse
ime. Inimese kési oma 27 vabadusastmega (st erinevate vdoimalustega liigeseid
lilgutata ja neid liigutusi kombineerida) on erakordne just oma variatiivsuse
poolest. Nende samade kétega saab méngida klaverit, koorida apelsini, kududa
kampsunit ja liitia naelu seina.

Tehisaru kiire areng ei ole piisav, et robotid inimestele kehalises voimekuses
jarele jouaks, sest probleem on mitte aru puuduses, vaid vdheses kehalises
voimekuses. Tdiustamist vajab ka riistvara, mitte ainult tarkvara. Siiski aitab
tehisaru kasutamine ka olemasolevate robotite voimekust suurendada. Kuna
erinevalt arvutitest tegutsevad robotid fiilisilises maailmas, siis kehtivad neile
koik fuitisikaseadused.

Droon, mis teeb dhus keerulisi manddvreid, allub muuhulgas ka néiteks
vedelikudiinaamika seadustele, mille kirjeldamine virranditega on ebapraktiline,
sest arvutid ei joua keerulisi vorrandeid piisavalt kiiresti lahendada. Seetdttu
kasutatakse robotite juhtimiseks ka tehisintellekti meetodeid, mis oma olemuselt
on koik sarnased: fiilisikalise maailma seaduspérasuste kirjeldamise asemel
kasutavad nad statistika reegleid, et leida andurite sisendinfole kdige
toendolisem tditurite liigutus. Seda ldbi viga-viga palju erinevaid vdoimalusi
proovides, roboteid vidga suure hulga sisendandmetega treenides ning selleks
suuri arvutusvoimsusi kasutades. Kui see tulemus on saavutatud, saab valmis
treenitud mudeli pardaarvutisse laadida ning vorgukaabli tagant dra tommata.
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Piris probleemivaba selline lihenemine siiski ei ole. Uks viljakutse on selliste
robotite usaldusvairsus ja tookindlus. Kui robotid kasutavad juhtimiseks
fuiisikaseadusi, siis me teame, et need seadused alati kehtivad. Kui robotid
kasutavad masindppemeetodeid, siis see ei tarvitse nii olla. Tehisaru poolt
treenitud roboti tookindlust ja usaldusvéirsust on raske toestada, seetdttu jadb
fitisikaliste mudelite baasil robotite juhtimine siiski alles, voi pigem kasutatakse
kombinatsioone neist kahest ldhenemisest.

Teine véljakutse on jétkuvalt robotite riistvara: kui vaim on valmis, aga keha on
ndder, siis ka kdige targem robot tSellot ei méngi, muna ei prae ega tainast ei
rulli. Seega on Moravecki paradoksi lahendamiseks vaja lisaks tehisintellekti
arengule suuri labimurdeid ka muudes tehnoloogiavaldkondades:
materjaliteaduses, mikrokiipide tehnoloogias ja salvestustehnoloogiates. On vaja
margatavalt vdiksemaid, pandlikumaid ja voimsamaid tditureid, mis
voimaldavad teha keerulisi liigutusi ning suure lahutusvdimega, kuid kergeid ja
viikseid andureid. Ja ikskoik, kui kiiresti ka tehisintellekt areneb:
fuitisikaseadused jddvad alati kehtima. Paratamatult allub fiilisilises maailmas
toimetav robot nendele seadusparasustele.
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